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Руль высоты (ELEVATOR) - левый (L) и правый (R):
· ход штурвальной колонки (COLUMN) - левой и правой     - в мм
· угол отклонения (ANGLE) левой и правой половин РВ    - в градусах
· балансировочное значение РВ (TRIM STBY)
- в градусах
· состояние (ON) рулевых приводов (STRN МСН) -
левых (№ 1, 2) и правых (№ 3, 4)

(1 - включен; 0 - отключен)
-
состояние (ON) автономных рулевых приводов
(S-C DPV) - левого и правого
(1 - включен, 0 - отключен)
Руль направления (RUDDER):
· ход педалей (PEDAL)
- в мм
· угол отклонения РН (ANGLE)
- в градусах
· состояние (ON) рулевых приводов №1,2 (STRN МСН)
(1 - включен, 0 - отключен)
· состояние (ON) автономного рулевого привода (S-C DRV)
(1 - включен, 0 - отключен)
ПАРАМЕТРИЧЕСКИЙ КАДР 1 СШУ НА ИНДИКАТОРЕ БСТО
Рис. 11
